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CimatronE, Postiehy pro uzivatele 012, Simulace pohybu sestavy

Vazeni uzivatelé CimatronE,

dovolte, abych vas pozval ke zhlédnuti novych Postfehd pro uzivatele.

V této kapitole probereme moznosti simulace pohybu komponent v prostfedi
sestavy CimatronE 12. PFi konstrukci jakékoli dynamické sestavy je dobré udélat
simulaci pohybu pro ovéfeni, Zze nedojde ke kolizi mezi komponenty pfi
pozadovaném pohybu sestavy. DalSi dobry duvod pouziti simulace pohybu je
kontrola, Ze vytvofené komponenty jsou schopny dosahnout pozadovaného sméru
a rozsahu pohybu. V CimatronE 12 je k dispozici Simulace pohybu v zalozce

Analyza.
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Simulace pohybu a skupiny

Simulace pochybu

Simulace pohybu a skupiny - UoZit jako
Simulace pohybu a skupiny - Madist
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Po zvoleni funkce Simulace pohybu se vytvofi zalozka Skupiny. V této zalozce si
uzivatel vytvofi vlastni skupiny podle pohybu jednotlivych komponent. To znamena,
Ze komponenty, které maji stejny smér a rozsah pohybu se zaradi do jedné skupiny
a nasledné se urCuje pohyb pro danou skupinu.
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Po pfifazeni jednotlivych komponent do skupin pohybu se v okné Simulace pohybu
nastavi smér a rozsah pohybu pro kazdou skupinu.
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Po nastaveni vSech pohybu se pres tlagitko play maze jednoduSe ovéfit spravné
nastaveni sméru a rozsahu pohybu. Toto slouzi jen pro kontrolu, Ze se komponenty
pohybuji spravnym smérem. Neni to kontrola kolize jednotlivych soucasti.




Pokud jsme zkontrolovali, ze vSechny sméry a rozsahy pohybu komponent jsou
v poradku, muzeme spustit vypocet kontroly pohybu, coz je kontrola kolizi mezi
komponentami. V pfipadé, Ze dojde ke kolizi, je vypoCet automaticky pferusen.
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Komponenty, které jsou v kolizi, mizeme upravit, aby ke kolizi nedoslo, nebo
muZeme nastavit ignorovani této kolize. Poté nechame znovu vypoditat.
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’ 'h Praces vipadtu byl dakenden.

Tento simuléator je schopny detekovat dotek komponent a nasledné odtlaceni
komponenty prvni komponentou. Dale mizeme nastavovat pfimé vazby mezi
komponentami a nebo zamykat pozice jednotlivych komponent. Z vypocitané
simulace muzeme vytvofit i videozaznam.

Pro ziskani jakychkoli informaci ¢i technickou pomoc mé nevahejte kontaktovat na
e-mailu jstetina@t-support.cz a nebo na telefonnim ¢&isle +420 739 592 527. Déle
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doporuduji navstévovat naSe stranky www.t-support.cz a sekci ... a néco navic, kde
se muzete dozveédét spoustu zajimavych informaci.

S pozdravem a pranim dobré pracovni nalady
Jakub Stétina

technology-support s.r.o.
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